
 

CALCULS TOPOMETRIQUES - CALCUL DE CHEMINEMENTS POLYGONAUX 

 

Calcul du cheminement encadré Chemin fermé (XYZ, L = 310.30 m) 

 
Résultats du calcul brut 

ST: 1 X = 500.000, Y = 1000.000, Z = 27.085, V0 = 399.9974 
Constante(s) X = 500.000, Y = 1000.000, Z = , V0 = 399.9974 

 
Av: 4 AH = 391.0429, DH = 134.152, dZ = 0.868   
  Gi = 391.0404, DH = 134.152, dZ = 0.879   
Ar: 1 AH = 361.8714, DH = 134.153, dZ = -0.890   

 
ST: 4 X = 481.182, Y = 1132.826, Z = 27.964, V0 = 229.1690 

 
Av: 6 AH = 40.6189, DH = 36.396, dZ = 0.621   
  Gi = 269.7879, DH = 36.395, dZ = 0.632   
Ar: 4 AH = 42.3522, DH = 36.394, dZ = -0.643   

 
ST: 6 X = 448.809, Y = 1116.195, Z = 28.596, V0 = 27.4358 

 
Av: 3 AH = 175.2585, DH = 65.984, dZ = -1.372   
  Gi = 202.6942, DH = 65.984, dZ = -1.365   
Ar: 6 AH = 57.8299, DH = 65.985, dZ = 1.357   

 
ST: 3 X = 446.018, Y = 1050.270, Z = 27.231, V0 = 344.8644 

 
Av: 1 AH = 202.8925, DH = 73.767, dZ = -0.154   
  Gi = 147.7569, DH = 73.764, dZ = -0.146   
Ar: 3 AH = 347.7410, DH = 73.762, dZ = 0.137   

 
ST: 1 X = 499.982, Y = 999.980, Z = 27.086, V0 = 0.0159 
Constante(s) X = 500.000, Y = 1000.000, Z = , V0 = 399.9974 

 
Calcul en angles compensés 

Station X Y Gi V0 

1 500.000 1000.000 391.0380 399.9974 

4 481.177 1132.825 269.7810 229.1644 

6 448.806 1116.191 202.6827 27.4266 

3 446.027 1050.265 147.7407 344.8505 

1 500.004 999.989  399.9974 

Ferm. -0.004 0.011   

 
Coordonnées définitives des stations 

Station X Y Z V0 

1 500.000 1000.000 27.085 399.9974 

4 481.176 1132.828 27.964 229.1644 

6 448.804 1116.196 28.596 27.4266 

3 446.024 1050.273 27.231 344.8505 

1 500.000 1000.000 27.086 399.9974 

 
Récapitulatif des fermetures et tolérances 

Type de fermeture Ferm. Tol. ST début ST fin 

Planimétrique (m) 0.0114 0.050 1 1 

Angulaire     (Gr) -0.0184  1 1 

Altimétrique (m) 0.001 0.020 1 1 

 
 
 
 
 
 

RES4i 

Formule de la tolérance angulaire pour une polygonale fermée 

 Ta = 2,7 x σ x √ n 

Avec  n : nombre de sommets  

σ : écart type de l’appareil = 0.005 grades 


